; - 22 & 23 JANVIER 2020
Ygime Cw’ljr’és . PARIS - BEFFROI DE MONTROUGE
ATEC ITS FRANCE O gi(H

\ LES RENCONTRES DE LA MOBILITE INTELLIGENTE »
=3 : Congres, Expasf‘h'on, Rencontres

—

)20 Grntors Eiffel GUIDE cnes

EN16803

Réferentiel Européen de géolocalisation
pour certifier les solutions de Mobilitée
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« Géolocalisation et Usages »
le mercredi 22 janvier 2020 de 12h00 a 13h30

CONTRIBUTEURS
CNES Christelle DULERY Ingénieur Traitement du Signal — Navigation / Localisation
IFSTTAR  Miguel ORTIZ Ingénieur de recherche en géolocalisation pour les ITS / GEOLOC Team
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TELEPEAGES ‘
- Autoroutiers, Urbains, Infrast
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BESOIN DE PERFORMANCES
- Positions et Vitesses a un instant t

~ Disponibilité des mesures
~ Précision des mesures
- Figbilité des mesures
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SOURCES D’ERREUR
- Degradat/on des 5/gnaux GNSS

Errors caused by the (ﬁOBAL systems \,\
 Orbits & Clocks S A

» Geometry (DOP) AN

* lonosphere, troposphere S
Errors caused by the LOCAL environment
* Obstructions, Attenuations
* Multipath & Diffractions

* Interferences, Jamming,...

e

Errors caused by the TERMINAL (itselt “‘*5‘\6’ ¥

* Receiving chain
* Algorithms & Services
» Additional sensors
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EXEMPLE — ERREURS A CORRIGER
- Distribution « Déterministe »
et « Non déeterministe » des mesures de position
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EXEMPLE — CHRONOLOGIE DES POSITIONS

- Persistance des erreurs de position apres obstacles
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MESURE DE POSITIONS
- Position = Verité + E. Systématique + E. Aléatoire
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PROFILE DES ERREURS
- Lots de trajectoires issues des mémes signaux GINSS

OPEN SKY Flat Rural Areas

MULTIPATH ONLY Clgsg to g
building

MULTIPATH Dense Urban

& DIFFRACTION Zones

Nearby wooded

DIFFRACTION

areas
e Pa.ssmg under a

bridge
ANING eg: Telecom

relays,..
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PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT
- Trilatération de 4 satellites

‘ _. >20000 km

1000 km

|ONOSPHERE
= 7.20 km
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PROBLEMATIQUE ANTERIEURE
- Tauxfaible de visibilité des satellites 2 O 1 O

vy Corgres
ATEC ITS FRANCE ’{(( ATEC TS rrancs



>‘.’< Université w
~." Gustave Eiffel

D'ETUDES SPATIALES

SOLUTION ACTUELLE
- Taux eleve de visibilite des satellites 2 O 2 O

GPS N

GALILED  o87=% & | %
GLONASS vs"\)‘

BEIDOU #% oy

f

.

A il
| e A
4 . o -

vy ongres
ATEC ITS FRANCE ’{(( ATEC TS rrance




>Z< Université w

Gustave Eiffel cnes

CENTRE NATIONAL
D'ETUDES SPATIALES

-

AUGMENTATION DES PERFORMANCES
- Hybridation de technologies

GPS Monoconstellation / // // i ‘

GNSS* Muticonstellations

IMU Unité inertielle

0oDO Odomeétre

DOPPLER Mesure instantanée de la Vitesse ,.

MAP Levée des ambiguités par la cartographie/ /

NRTK Service de haute précision BALISE . RAIM
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DISTRIBUTION STATISTIQUE DES ERREURS
- Densite des mesures en fonction des écarts

Limitée a 10m

~2m de
différence
entre 2
récepteurs
identiques
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DISTRIBUTION STATISTIQUE DES ERREURS
Exemple — Ligne de bus en centre ville

URBAN AREA
L1 TISSEO Line (Toulouse)

GNSS Rx (monofrequency)
GNSS Rx + NRTK
GNSS Rx + NRTK + DM

ENRIG803Y

3 4frrors (m) 5
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DISTRIBUTION STATISTIQUE DES ERREURS
Exemple — Tramway. traversant le centre ville

PERI URBAN AREA
T1 TISSEO Line (Toulouse)

GNSS Rx (monofrequency)
I GNSS Rx + NRTK
I GNSS Rx + NRTK + DM

ENNGB032I

0 0,5 1 2 S 4 Errors (m) 5
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ENJEUX

Innovation

Q

Les récepteurs de haute précision (10cm) sont fabriqués en masse:
» Budget 2015 = 4000€
» Budget 2020 = 200€
» Budget 2025 = ?

Cette révolution impacte t-elle votre activité ?
Pour vous adapter, comment allez vous sélectionner vos fournitures et qualifier
vos solutions?

UEN16803 est la norme Européenne pour évaluer les performances des
terminaux GNSS sur route. Elle est votre allier pour fiabiliser vos investissements.
Aujourd’hui

Les exigences de 'EN16803 couvre la plupart des applications ITS;

Demain
Les exigences de 'EN16803 vont adresser le domaine des véhicules Autonomes;
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